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ADIUNKT BADAWCZO-DYDAKTYCZNY
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Realizacja dydaktyki na studiach pierwszego stopnia na kierunkach Mawigacja (Transport Morski)
oraz Transport (Transport i Logistyka). Prowadzenie wyktadéw i laboratorium z przedmiotéw
Podstawy Nautyki w Transporcie, Badania Operacyjne oraz laboratorium z przedmiotu Informatyka.
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Realizacja dydaktyki na studiach pierwszego stopnia na kierunkach Nawigacja (Transport Morski)
oraz Transport (Transport i Logistyka). Prowadzenie laboratorium z przedmiotow [nformatyka,
Technologie Informacyjne, Urzadzenia Nawigacyjne — kurs ARPA (jako wspoiprowadzacy).
Petnienie funkcji oficera praktyk morskich na statkach szkolnych UMG podczas praktyki studentow
kierunku Nawigagja — Transport Morski.
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