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Szanowny Pan
dr hab. inz. Krzysztof Czaplewski, prof. UMG

Przewodniczacy Kapitulty Nagrody
im. prof. Aleksandra Walczaka
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W imieniu Senatu Akademii Morskiej w Szczecinie cheiatbym zlozyé wniosek o
przyznanie Nagrody im. prof. Aleksandra Walczaka dla dr. inz. Mateusza Bilewskiego za
rozprawe doktorska pt. ,,Wplyw fuzji danych nawigacyjnych 1 wiarygodnoéci wektora stanu
na ryzyko manewrow na akwenach ograniczonych”.
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dr hab. inz. kpt. z.w. Wojciech Slaczka, prof. AMS
Rektor Akademii Morskiej w Szczecinie

Zalgczniki:
1. Uchwata nr 16/2021Senatu Akademii Morskiej w Szczecinie.

2. Uzasadnienie do wniosku.




Uzasadnienie do wniosku o nominacje dra inz. Mateusza Bilewskiego do Nagrody

im. prof. A. Walczaka

Tematyka rozprawy doktorskiej zrealizowanej przez dr. inz. Mateusza Bilewskiego pod tytutem
»Wpltyw fuzji danych nawigacyjnych i1 wiarygodnosci wektora stanu na ryzyko manewréw na akwenach
ograniczonych” dotyczy istotnego z punktu bezpieczenstwa morskiego aspektu wiarygodnosci danych

pozycyjnych przedstawianych nawigatorowi.

Stale rosngca wielkos¢ floty Swiatowe] zwicksza niebezpieczenstwo wystgpienia wypadkdw
morskich, w zwiazku z tym konieczne jest wprowadzanie rozwigzan, ktére wplyna na wzrost bezpieczenstwa

morskich srodkow transportu i ich otoczenia, w szezegdlnosei na akwenach ograniczonych.

Dziatania majace na celu ograniczenie liczby wypadkéw polegajg m.in. na wyposazaniu statkow
w coraz nowoczesniejsze systemy i urzadzenia nawigacyjne, ktére majg okreslaé parametry wektora stanu

nie tylko z coraz wigksza dokladnoscia, ale rowniez wiarygodnosciag, dostepnoscig i ciagloscia.

Obecnie stosuje si¢ metody odpowiadajace na powyzsze zagadnienie, a wérod nich mozna wyrdznié
mapy elektroniczne z naniesionymi: pozycja, droga nad dnem i kursem. Dane te okre§lane sa na podstawie
mtegracji informacji uzyskanych z systemow i urzadzen GNSS, DGNSS, EGNOS, RTK, Zzyrokompasu,
kompasu GNSS i INS. Powyzsze systemy pozycyjne moga byé niewystarczajgco niezawodne i wiarygodne
na akwenach ograniczonych. Rozwigzania oparte na integracji posiadajg jedna zasadniczg wade - tracona jest
cze$¢ informacji. Wykorzystanie fuzji minimalizuje ten efekt, a ponadto umozliwia ujawnienie wzajemnych

powigzan miedzy danymi z poszczegdlnych systemdw.

W zwigzku z powyzszym autor dokonal analizy obecnie uzywanych systemow oraz przeprowadzit
niezbedne badania pozwalajace okresli¢ mozliwosci opracowania matematycznych modeli wyznaczania
wiarygodnosei wektora stanu jednostki plywajacej w oparciu o fuzjg systemdw satelitarnych

1 wspomagajacych oraz skanera laserowego.

Najistotniejszg czescig rozprawy bylo opracowanie algorytmow fuzji systemdw nawigacyjnych wraz
z okresleniem ich wiarygodnosci. Na podstawie pomiardw rzeczywistych zostaly stworzone modele
odzwierciedlajace pracg systemow nawigacyjnych, co pozwolito na wierne ich odwzorowanie. Kolejnym
istotnym aspektem byto okreslenie wptywu fuzji danych nawigacyjnych i prezentacji wiarygodno$ci wektora

stanu jednostki ptywajace]j na bezpieczenstwo manewrow.

Celem sprawdzenia hipotezy autor wykonal eksperyment na symulatorze FMBS z dotgczonym
autorskim systemem ECS (Electronic Chart System), w ktérym byla mozliwo$¢ przedstawienia obwiedni
jednostki wraz z wizualizacja parametréw jej wiarygodnosci. Wszystkie badane czynniki wykazaty poprawe

bezpieczefistwa (zmniejszenie prawdopodobienstwa wypadku) przy uzyciu zaproponowanej metody.

Podsumowujac rozprawa dr. inz. Mateusza Bilewskiego prezentuje nowatorskie podejscie

do problemu wptywu okreslania i przedstawiania miary wiarygodno$ci nawigatorowi na bezpieczefistwo na

akwenach ograniczonych. Jej oryginalnos¢ polega na opracowaniu szeregu modeli matematycznych fuzji




1 miar wiarygodnosci oraz opracowaniu sposobu ich prezentacji umozliwiajac pelniejszg oceng sytuacji
nawigacyjnej. Potwierdzeniem jakosci rozprawy sa wysokie oceny recenzentdéw: prof. dr. hab. inz. Marka
Grzegorzewskiego (LAW) oraz dr hab. inz. Anny Stelmach, prof. PW. Nalezy uzna¢, ze rozwdj naukowy
i zawodowy dr. inz. Mateusza Bilewskiego cechujacy sie samodzielnoscig, pracowitoscia i adekwatnym

doborem metod naukowych uzasadnia Jego nominacje do nagrody im. prof. Aleksandra Walczaka.
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